g
Wy
<
[+ 4
—_
@
bd
-
LS
(&




cipio de funcio-
amiento manual

!
|# medicion se '
e),eIcaI ,
a sab .
g~ -,' -4 /K \“A\ 3]

]. |

" /,. e ’ U

dad a través de una
& B, almacenar la in-
\ \//’/ﬂ\:‘:}‘_ij;?i{ . ‘

ea un programa de superftisién,
na permanente en la notebook.

VISTA GENERAL DE FRENTE



QDETECTRA 5. A,

l.. d &enallzaaon

pequené,ﬁhwano
y posee un display que
»permite a un operador visualizar las
mediciones en simultaneo con el pa-
el equipo. Internamente posee
una electronica basada en micropro-
- cesador, para el procesamiento de las
sefiales generadas y un sistema Opti-
co de alta precision, el cual encausa el
haz generado por un Laser Interno.
Las partes que componen el sistema
son: o Netbook de alta velocidad, con
display incorporado. o Camara de Vi-
deo Analdgico. o Placa capturadota
USB de Video Analdgico. o Adaptador
USB Serie.

o Tarjeta de memoria flash removible
de alta velocidad (SD) de dos gigaby-
te, en donde se almacenaran los re-
sultados finales posteriores al proce-
samiento (fotos digitales encriptadas).
o Tripode que permite el montaje del
sistema Laser y Sistema electrdénico
de Captura. o Unidad Metroldgica Stalker Lidar. o Bateria de 12 Voltios para alimentar
a todo el sistema. o Sistema de proteccién contra inversion de polaridad, control de
temperatura y tensién de funcionamiento.
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DETECTRA S.A.

3 de --s externa
] argao de mtler-

. mide la velocidad de un ob-
I il jiendo el po ‘propagacién de pulsos muy pequefios, de
uz arroja co erente (,la§ ) (no visible a al 0ojo humano). Como la velocidad de la luz
€s una constante (aproxnmadame e 300.000 Km. /seg.), el tiempo que demoran los
pulso laser, desde que salen dehd,jggsmvo rebotan en el objeto a medir, y vuelven, es
directamente proporcional a la distancia del obj‘eto. Por ende enviando dos pulsos con
una demora conocida entre ellos, dos distancias pueden ser calculadas, la diferencia
de distancia calculada entre cada uno de los pulsos dividido por el intervalo de tiempo
entre los dos pulsos, nos da un valor de velocidad con que se esta desplazando el objeto
a n’iedlr
Cuando la pistola laser apunta a un objeto en movimiento y se presiona el gatillo de
la misma, comienza a enviar un tren pulsos de luz infrarroja, activandose una base
de tiempo por pulso, cada pulso esta separado de otro por un tiempo conocido por el
microprocesador de la pistola, pues es ella quien lo genera, asi de esta manera cuando
regresa un pulso se detiene la base de tiempo del mismo, y este tiempo es proporcio-
nal al doble de la distancia del objeto (ida y vuelta). Si el objeto esta en movimiento,
la base de tiempo del segundo pulso enviado sera diferente del primero por lo tanto el
microprocesador puede inferir si el objeto se esta alejando o acercando y calcular la
velocidad con que sucede este hecho. Un signo negativo en la velocidad, indica que el
objeto se esta alejando de la unidad de medicién. Un signo positivo indica acercamiento
del objeto.
En teoria es posible medir la velocidad comparando solamente dos pulsos pero para
eliminar posibles errores, el sistema analiza una serie de pulsos y aplica varios calculos
independientes uno de otro y luego calcula el promedio para determinar y mostrar en
el display una velocidad fehaciente.
El algoritmo que emplea para determinar velocidad es el promedio de los tres minimos
cuadraticos, determinando un grupo de datos consistentes en si mismos, el sistema re-
visa todos los datos y determina la velocidad de ese grupo de datos esta dentro de una
linea promedio, si existen datos que se alejan de ese valor, la medida es descartada. En
una palabra se fija en la desviacion estandar de una muestra de datos, permitiendo de
esta manera una alta eficiencia en la medida de la velocidad.
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Haz de Luz Monocramatico (LASER)

Mide Distancia
Y
Velocidad Stalker

; : Yideo
Reflejo del haz - . analogico
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: I capturadora
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Duplex  automatico
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Acurmulador
12

Protector Natebook Conectividad

Seleccion Manual/Automatico
Por software




Velocidad > VelPermitida+3

Capturo Imagen en RAM
VelocidadMedida=Velocidad
Secuencia Velocidad=1

Secuencia Velocidad=1 And
Velocidad=VelocidadMedida

Agrego textos
Encriptacion
Guardo en SD

Reinicio de
Variables




@DETECTRA S.A.

Instante = T1

Distmin=10m; DisMax=90m
VelPermitida=60 km/h

Distancia: 95 metros
Velocidad: 100 km/h

Instante = T2

Distmin=10m; DisMax=90m
VelPermitida=60 km/h

Distancia: 95 metros
Velocidad: 100 km/h

Instante = T3

Distmin=10m; DisMax=90m
VelPermitida=60 km/h

Distancia: 82metros
Velocidad: 100 km/h

CTE AR VERSILN

1 S

~ En el instante de tiempo T2 el movil |
avanzo 10 metros y"s}emcsléentra dentro
del rango de distancia establecido, y
su velocidad supera en mas de 3 km/h a
la velocidad permitida por lo que el siste-
ma obtendra un registro grafico de este
instante.

En el instante de tiempo T3 el mévil man-
tuvo la velocidad constante de 100km/h
por lo que se procederd a incorporar al
registro grafico obtenido en T2 los textos
correspondientes, encriptar la imagen y
almacenarla.



ODETECTRA S.A.

T IMICTICING TN DI TICNTC
N [y [y o R Y|

| ‘menores a
macenamiento del

! ///‘ 'l[, 7

~ ilff' »s.

BILIRECCICNAL DA,

it oyl
moéviles acercandose al pun

aso del movil alejandose d

| s de igual manera de nte o de at

unto de medicion.
de los vehiculos.

caso de que luego de la captura
( gccién del mévil, la velocidad med
chada la medicidn.

nto de la pistola o

da en T3 seria distinta alade T2 y

T oE0A

o= s0

[y 404

~J 208

=L CAPTURA  ALMACENAMIETO

/.. R4 et S
fijo de medicion sir-



‘DETECTRA S.A. OETECTRA L

Inireifn Sacaeso i oY - e —
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cargar | FOTO VALIDA \7
Salir s 2 : £

s ,45-

\\ﬁ\

I/\ )l

Fmin 16 gt e aclubre de 2008

cargw | FOTO VALIDA
Salir 18 132
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74  El di harc manual es el mas utilizado por que le
- permite al operagor direccionar al vehiculo deseado
- mente, y seguirlo si fuese necesario. sto se produce pre5|onando el gatillo

.....

|

Este principio de funcionamiento trabaja como complemento del sistema, a fines de
poder ser usado en lugares que fisicamente lo permitan, logrando que por analisis del
video que ingresa al aplicativo de alto nivel, determinar en forma automatica el instante
optimo para presionar el gatillo (trigger), por medio de una sefial de control enviada a
la pistola a través del puerto RS232C. El sistema consiste en analizar la imagen en una
zona determinada, denominada punto o espira virtual. El analisis se basa, en obtener
los valores de los pixeles de esa zona, cuantificarlos y analizar una posible variacién
de los mismos.

Cuando esta variacion es mayor a la sensibilidad preconfigurada, el software de alto ni-
vel, activa el pin DTR del puerto comunicacion RS232, conectada al trigger externo de
la pistola Stalker Lidar. Esto produce inmediatamente el disparo de la pistola, durante
un tiempo determinado de 5 segundos. En ese instante el aplicativo de alto nivel, en-
tiende que se ejecuto un disparo manual, y por
ende si el movil detectado se desplaza a una
velocidad superior al a de penalizacion dentro
del rango de distancias establecido, se proce- /’\
de a la captura y almacenamiento de la ima- / \

gen correspondiente a la infraccion. La grafica
muestra la variacion porcentual del los pixeles
en funcion del tiempo, y cuando se supera el \
limite de la sensibilidad se activa la medicidn

de la Pistola Stalker Lidar por 5 segundos. N

— VAriacion
= Activacion

104
112
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Archivo jpg
Formato Byte

|

Calculo Hash
Del Archivo

.

Numero Maquina
Numero Sistema
Clave Privada

.

Calculo CRC
DATOS

l

Calculo CRC General
Datos y Archivo

Almaceno en el
Final Archivo el
CRC General
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Archivo jpg
Formato Byte

:

Calculo CRC
Del Archivo

l

Numero Maquina
Numero Sistema
Clave Privada

i

Calculo CRC
DATOS

l

Calculo CRC General
Datos y Archivo

i

Extraigo del Final
Archivo el CRC General

Son Iguales
Los CRC General

Hash Valido

/ Hash No Valido /

r

FIN

Licoaciril
VICINJIL

b

o
[




‘DETECTRA S.A. , VERSION

5
Fl software para Stalker Lidar DETECTRA SA

Video Auto Operador Configuracién Desencriptador Imagen Teclado Ayuda Salir

Velocidad Medida

Distancia de la Medida

0

Velocidad Penalizacion

10 km/h

Lugar

Necochea 3869

Operador

Sergio

LIRS o

2diendo a las sol" préh Eqnﬁgurar algunos atributos sistema.
Gy ;

Armplificador procezador de wideo | Control de la camara I

Ao Brila -~} E
Contraste  ——1 132— I

Matiz ¥ ]l]— ]

Saturacidn ¥ l?.[]— =

Mitidez  — 12 s

Gamma 4 EEI— I~

4 [ (i

e tonde oy

r E""""F"r'é'dé'ié_fg’-_ij’i’r’i'é'a'fj"""'E| Autornatico

Aceptar I Cancelar | Aplicar I

Se podra retocar si fuera necesaria la configuracion de brillo, contraste, etc. De la en-
trada de video, siendo los valores predeterminados los mas usados.
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Teclado Avuda Saliv

Imagen

Video UM Operador  Configuracin  Desencriptador

AN 2

« Para configurar las zonas de deteccion se realiza

. éon_ las barras desplazadoras, inferior (coordena-
da y) e izquierda coordenada (coordenada x),
semtisd | €St0 NOS mMovera la zona al lugar determinado.

1 | También podemos cambiar el tamafio de los pixe-
Tamsfio les y la sensibilidad, todos los cambios seran vi-

B sibles al hacer clic en Aplicar.

Una vez configurado podemos comenzar la de-

teccion, haciendo clic en la pestafia Auto, Co-

menzar, se vera que esto provocara una pantalla

K| [ | igual a la de visualizacion en la parte inferior de-
Aceptar I Aplicar | Cancelar | recha del formulario_

e | Para detener el disparo automatico,
Video Auto Operador Configuracidn Desencriptador Imagen Teclads Ayuda Salr haCie n d O CI |C en Ia peSta ﬁ a AUtO, De_
tener.

Velocidad Medida

0

Distancia de la Medida

0

‘elocidad Penalizacidn

1kmh

Lugar
av1305 1xfull

14



‘DETECTRA S.A.

f‘l'ul'l'ull lér
Velocidad ——— ..'
Penalizacion %0 km/h o ~
o permiti-
Distancia min |20 m Distancia Max |*) m gar, g
10 limite 4
Lugar Chacabuco 2077 - Santa Fe - Argentina 2S i ccid 0:5<
1 e g
] Ma ==
Operador  |S81di0 1gos istancias que
E | J para
Aceptar | [T Aplicar |  Cancelar | letermin /na de ac Jﬂ/;;h
e N
L o ¢ {/
[ icion. :
22 rador: nombre o ndmero identificador de qu ra el equi‘
~ Los dato co guracién ée guardan en la unidad SD dentro de Ia carpeta
ara ar C .ini.
- 1
\ /
\:’\\\ NG _ |

-

49 7
I | .

N g 1 W : /4 - . . ~
El acceso a esta configuracion es restringido, por Usuario y contrasefa.

Ingrese Datos @
Hombre de usuario: |IHTI
Contraseia: I -
Aceptar Cancelar |

15



QDETECTRA 5. A, . 0 VERSION 2

ecto
-*‘ I.‘
L . ~ \:\ ~
3 4 (=1[E9 g
(Numero de Maguina
¥ Habiltar 001 oLl
- Medir Distancia ‘ 1L
7 Mayor a ... mts
v Habilitar
003
i Clave de 4 digitos
A 1 -~ Ingrese la nueva clave —
—~ N\ ?'- i LE & 2 4
Reingrese la nueva clave
- R — s
\ / ) ¥ ——
< Numero Serie del Sistema
\\ |

0957

3 Aceptar |

Cancelar

Su funcion es desencriptar archivos de registro grafico y comprobar la autenticidad de
los mismos, permitiendo nos la visualizacidén de las capturas, hecho que seria imposible
con otro método. Una vez abierto tendremos que escribir el camino légico donde estan
almacenadas las imagenes que deseamos ver, por defecto aparecera el dia corriente
pero podremos ver de otro dias también solo cambiando la ruta
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‘DETECTRA S.A.

CARtEnor ] [d7Fotos120090311 Cargar
siguiente 00220090341144357_V_026.anca Salir 7 [20

Comprobar |

DETECTRA SA

@ Mo se puede cargar el archivo: F:\Fotosi20081030000120081030160105_%_021.anca
Archivo INCORRECTO

M acio correspo\eré una FOTO INVAIL%Q;:]Jy.isibIe: F

\

O
0 Dra ion_ e adulteracion:

Para comprobz Ebg;mﬁ@mhlvo, se debera presionar el boton comprobar dentro del
desencriptador. :

aor. /L. B
"' N ™ \_A( ," ",’ \ F,
= , p

4
e /
-

La FOTO VALIDA, significa que no fue adulterada [lciEiiunsl
por medios externos y que el registro fue obtenido o o
con esa misma maquina.

Otra opcidon es, FOTO NO VALIDA, indicando que el
registro fue adulterado, o no fue obtenido por ese
equipo o ni ese sistema.

_ Anterior | lirollo’Eneriborio Mueva carpets (4) Cegar | FOTO VALIDA

_Siguiee | D1E20891010081848_V_05%.anca saw | Q P

Hanh Originat 163 Hash Calculado; 183
e

17



1

F3 Dese iptador v 1.1 El@l@l
pTecitod ]

Anterior | [rollo\Escritoriolllueva carpeta (4 Cargar | FOTO NO VALIDA
i D _V_059.anca Salir P
Ny \4 Hash Original: 153 Hash Calculado: 231

y '\/K

ﬁ.’,k >

rF r
&5
W

de probar la

., :
3 !
) J

' pC|n de Windows del teclado en pantaTIa o la opcion del teclado fisico de

izara con est"‘abtura de imagen a m lidad y ajustes de

a son correctos.
P

B = Teclado en pantalla

Archivo Teclado Configuracion  Avuda

(Wesch F1| 2| 3| Fa B Fs | re| F7| F8 [ Fs|F1ol F11{ F12 psc| ] bik|

: L LT LT e LT o T mfofl 1
(b Jafwle|r Ju]yfJulifofpld+] ¢ Jdetfendpdd 7] 5] 9

D af-Jafrfofnfilw]r[aliall ot [N +]5]c]"
a ] 1]2]s

0 ent

Acerca de Software para Stalker LIDAR proporciona Informacién del fabricante.

= Acerca de Software for Stalker Lidar @

6“ DETECTRA S.A.

Domicilio Legal
Avda. Del Libertador 5470, Piso 13 Dpto. 26
(C1426BXP)
Ciudad Auténoma de Buenos Aires - Argentina.

Version 1.0 Info. del sistema...
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R \

).;" \: ,—-‘L< (\‘
“‘mani qu tiene 3 contro-
aran md|C|one )Y se ajuélaera ‘el zoom

a tal fin. L eI uto is al maximo e sin dejar que el
‘en la pan alla d saparezca ni empiece a parpadear.

/////////////// //// s ///)/////////////

< D

/ \p<rtatll ofrece un modo de Rastreo, un modo de Disparo Unico y un modo
de T|em

stanua
Menos de 4 segundos

Minimo < 1,5 metros
Maximo > 1.200 metros

menos o igual a 1 de metro
1,6 km/h hasta 481 km/h
+1,6 km/h, -3,2 km/h

Ingrese usando la tecla TEST y el Gatillo: Usado para la
prueba de alineacién del Hud que utiliza el tono de audio.

Menu de configuracion seleccionable

MenU de configuracidn seleccionable:

20
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DETECTRA S.A.

Modo de gatillo Tiempo/Distancia:

Modo de clima desfavorable:

Gatillo remoto: ! HOZ S /\7'1
Tono de velocidad del objetivo: e de audio g ond a la ve l;g_idad_.2

etivo lentc genera un
<

se desvia del objetivo, la repeti-

- cién de tono a L edida que el haz el objetivo y aumenta la calidad de

la sefa s-‘i’%&; da del conmutador: Sefal del puerto I/O para la operacion de los dis-

positivos externos (p or ejemplo, una camara) Se activa cuando la velocidad sobrepasa la con-

figuracion de la sefial de velocidad Sefiales I/O: Exterior Gatillo, Interruptor de desconexion,

Tono de retorno del obj‘e't_i\ioﬁ \o €

- Tx, Rx, Gnd y +5 Vcc. ( :
isicas Dimensiones: 25,15 cm Alto, 15,24 cm Largo y 5,08]:cm Ancho 21.8 cm Alto, 15.3 cm
Largo, 10.7 Ancho Peso: Peso con mango de baterias - 1,72 Kg. Peso con mango para el
e ledor - 1}%6 Kg. Caja protectora: Caja de metal con casquillos con terminaciones de

',.."Qbmla C‘u.l‘a't@‘ de hombro: Se encuentra disponible la culata de hombro auxiliar.

25,15 cm Alto, 15,24 cm Largo y 5,08 cm Ancho 21.8 cm Alto, 15.3 cm
Largo, 10.7 cm Ancho

Peso con mango de baterias - 1,72 Kg.
Peso con mango para el encendedor - 1,36 Kg.

Caja de metal con casquillos con terminaciones de goma
Se encuentra disponible la culata de hombro auxiliar

Mango de baterias: de 5,7V hasta 9,0V a 400 ma. Nominal
La inhibicion de bajo voltaje se activa entre 5,7V y 6,2V

e 6,5V hasta 16,0V a 270 ma. Nominal La inhibicion de
bajo voltaje se activa entre 6,5V y 7,2V

21



QDETECTRA 5. A,

Inhibicién de bajo voltaje:

Espera de bajo voltaje:

Ambientales: -

Proteccion contra la humedad: +

Resistencia adicional:

nidad esta g\un

) 1; !l esta sujeta a Interferencia
eh ”r i ciéon, m de calefac-

N eptqr‘F’ de’_p.oli‘c"fdﬁ%/;t@ns-

IEM

NN g 4 = I
ipc \& a a - 20 tuercas de extremo cerrado en el lado derecho de
d \s‘

] ‘*a\gt)nector I/O estandar de seis puntas _ep”el‘ lado derecho de la caja.

~ Longitud de onc 905 + 10 nm pico a 25° C

: 5 + 3 nm FWHM Tipo de laser: Diodo de laser de impul-
sos con red de antenas colineales MOCVD InGaAs

Dispositivo laser FDA/CDRH CLASE 1 (clasificado como seguro para

los 0jos)
TBD (cumple con los reglamentos de la FDA/CDRH)
< 30 nseg
Fijo, 130 Hz (£0.1 % a 11,04 VCC)
o < 3 + 0,5 mrad FWHM Tipo de disefio optico: Biestatico (apertura
ua

22



ODETECTRA S.A.

Ui
[

Pantalla:

Borrado de pantalla:
Autocomprobacion de encendido:
Bloqueo de la pantalla de velocidad:

Controles:

------ il
AL g
‘Hﬂh i..

o l

para XMIT constante

ingresa y (Modo

Pulsaciones separadas de gatillo
\deja la zona de velocidad

—

do el objeti

.

.

i
l
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FUTITINITIING T T C,

—————— AR VERSILN 2

IEMPO/DISTANCIA
para

ostrar/actualizar el
alcance maximo

Usado en el modo
IEMPO/DISTANCIA
para mostrar/actualizar

el alcance minimo.

Selecciona el modo de
IEMPO/DISTANCIA

que activa el encendido/
apagado principal.

Realiza una
autocomprobacion
completa

METROS

Usado para ajustar el
volimen del parlante en
4 pasos.

Cambia la intensidad del HUD
de bajo a alto a través de seis
niveles cuando se presiona.

Activa el encendido y
apagado tanto de la luz de
fondo de la pantalla LCD como
de la luz de fondo del teclado.

Usado para seleccionar el modo de
rastreo, modo de disparo unico,
modo de clima desfavorable y para
alternar entre VELOCIDAD
solamente, ALCANCE solamente y la
pantalla de ALCANCE y
VELOCIDAD simultaneos. Usado
para salir de los modos

Interruptor del panel trasero

B ;
.

" FABRICANTE: DETECTRA S.A

INSCRIPCION: N° 7270

TENSION NOMINAL: 12 Vcc.

NUMERO DE SERIE: 001
MARCA: Detectra.

DISPOSITIVO PARA GENERACION DE REGISTRO GRAFICO
DOMICILIO: Av. del Libertador N© 5470 Piso 13 Of. 26

| CODIGO APROBACION DE MODELO DEL DISPOSITIVO DE CAPTURA:
RANGO DE VELOCIDADES: +/- 30 km/h a +/- 150 km/h.

LIMITES DE TEMPERATURA: 0 °C a 50 °C.

LIMITES DE LA TENSION DE ALIMENTACION: 10,8 Vcc A 14,4 Vcc

MODELO Detectra Lidar version 2

24



CNIC VI
/L ;

LVC-860
(DC 12V/AC 24V)

| ll__ljl:'II_H\’I
AVl I

DEP COLOA CI0 CANERA

55

ATW

L.L OFF HOLD

" ‘ tores atera‘les%tla camara. /i :fv
- - iy
INTBLC —‘AGC (FL o Sistema sincronism Iﬁﬁé}’no
O
O

0 Menos parpadeo ON /OFF

AES
DC

VIDEO—l | |

O

(_,jw-*‘,‘l 4 {

o Control automatico Ganancia ON /OFF

o Balance de blanco Auto / Manual

o Control de Iris por VIDEO, AUTOMATICO o DC
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‘DETECTRA S.A. DETECTRA LIDAR VER

~
ension y tempe-
a se enciende. Al
relés.-“

Estz ndo el equipo 2ndido, este 3 trolara cada 1[se], que Iq tension y temperatura
estén dentro de Ios alores maXImos y minimos -ablecidos. En caso de estar fuera
de ngo lo avisara sonora y luminicamente, y de perS|st|r el error al cabo de 30 me-
diciones consecutivas desconectara la allmentaC|on En este tiempo el operador habra
te .‘.'. tiempo de apagar correctamente el eqwr

En caso de ‘estar encendido para la desconexién, se puede presionar el boton para su
.“apag’adc
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